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Komisioni sjellé kété

Konkluzion

Punimi i masterit me titull “Menaxhimi i trafikut né krygézime té formés klasike me aplikim té kontrollit
automatik pérmes teknikave smart », i kandidatit BSc. Flori Cikaqi, i pérmbush kushtet metodologjike,
profesionale-shkencore dhe etike si temé e nivelit Master. Punimit i éshté bashkéngjitur edhe Deklarata
e studentit pér puné autentike.

Prandaj, né mbéshtetje t¢ Statutit t& Universitetit (€ Prishtinés dhe né mbéshtetje & Rregullores pér
studime master, Komisioni pér vlerésim, unanimisht dhe me kénaqési i:

Propozon

Kashillit t& Fakultetit t& Inxhinierisé Mekanike né Prishting, t& miratoj¢ Raportin pér vlerésimin e
punimit pér master me titull “Menaxhimi i trafikut né krygézime té formés klasike me aplikim té kontrollit
automatik pérmes teknikave smart”, i kandidatit BSc. Flori Cikaqi, dhe t& b&jé procedimin e métejmé,
pér mbrojtje publike t& punimit.
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PERMBLEDHJA (ABSTRAKTI)

Punimi i diplomés i titulluar “Menaxhimi i trafikut né kryqézimet e formés klasike me aplikim
té kontrollit automatik pérmes teknikave “smart” trajton problemin e kontrollit té kryqézimeve
dhe menaxhimit t€ trafikut né kryqézime. K&to probleme jané€ rrjedhojé e mungesés sé pérshtatjes
me kérkesat reale pér 1€vizje té trafikut t€ motorizuar. Bllokimi i trafikut €shté béré njé problem
me impakt pér qytetet né zhvillim pér shkak t& rritjes sé pérdorimit t€ automjeteve personale.
Detyra kryesore e kétij punimi €shté pérmirésimi i indikatoréve kualitativ té trafikut me theks té
vecant€ eliminimi i bllokimeve té€ trafikut, zvogélimi i kohé-pritjeve t€ panevojshme dhe sigurimi
1 nj€ fluksi t€ qeté dhe t€ sigurt té trafikut. Programet jo adekuate t&€ aplikuara né kryqézimet me
sinjalizim ndrigues shpeshheré kané paraqitur kualitet jo t€ pranueshém t€ shérbimit né kéto
kryqézime. Funksionimi i tyre ne parimin me kohé fikse nuk ka rezultuar efikas, sidomos né
kushtet e 1évizshmérisé gjaté natés apo intervalet kur nuk ka kérkesa pér lévizje nga drejtime té
ndryshme ne kéto kryqézime jané krijuar vonesa t€ panevojshme. N& kuadér t€ hulumtimit
paraqitet nj€ sistem i kontrollit t& trafikut duke pérdorur mikrokontrollerin Raspberry Pi dhe
teknikat e pérpunimit t€ imazhit. Gjithashtu duke pérdorur kamerat pér marrje t€ informatave né
udhékryqe dhe duke i pozicionuar me njé kénde té€ pérshtatshém té shikimit né kryqézim
monitorohen katér degét n€ kohén reale. Imazhet e identifikuara pérpunohen si t€ dhéna hyrése

nga kamerat duke pérdorur nj€ seri teknikash té€ pérpunimit t€ imazhit.

Hulumtimi synon té identifikoj faktorét kryesor té cilét kan€ ndikim né rregullimin e trafikut dhe
programoj punén e sinjaleve ndriguese duke pérdorur si zgjedhje mikrokontrollerin Raspberry Pi
dhe kamerat. Prandaj, qéllimi 1 kétij hulumtimi &€shté menaxhimi i trafikut duke aplikuar
metodologjiné adekuate, respektivisht gjuhén programuese adekuate pér programimin e
mikrokontrollerit Raspberry Pi dhe kamerat. Zhvillimi dhe pérzgjedhja e algoritmit mé té
pérshtatshém do té€ ndikoj n€ pérmirésimin e tregueseve té operimit t€ trafikut n€ kryqézime sipas
gjendjes reale. Pjesé e kétij punimi €shté edhe prototipi i ndértuar pér nj€ kryqézim me katér degé
me sinjale ndriguese i cili do te shérbej si model pér kontrollin e trafikut pérmes mikrokontrollerit

Raspberry Pi dhe kamerave.



