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Vlerésimi i doréshkrimit
Né& bazé té vendimit nr. 2125 t& datés 23.12.2024, té Keéshillit té Fakultetit t& Inxhinierisé
Mekanike né Prishting, éshté formuar komisioni né pérbérje:

1. Prof. Dr. Ahmet Shala, kryetar

2. Prof. Asoc. Dr. Xhevahir Bajrami , anétar

3. Prof. Dr. Ramé Likaj, mentor
Pér vlerésimin e punimit Master me titull “Rregullimi i nivelit t€ prurjes sé léngjeve pérmes
sistemit me qark té mbyllur” t€ kandidatit Verona Gojnovci.
Pas shqyrtimit t& punimit t& lartpérmendur, Komisioni jep kété:

RAPORT

Punimi Master me titull “Rregullimi i nivelit té prurjes sé léngjeve pé€rmes sistemit me qark
té mbyllur” éshté strukturuar né kapituj kryesoré dhe &shté ilustruar me figura, grafe dhe tabela

té nevojshme.
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Kapitulli i paré thekson rolin e sistemeve me qark t&€ mbyllur pér rregullimin e prurjes dhe
nivelit t& Iéngjeve si bazé pér procese té sigurta, t&€ qéndrueshme dhe me kosto efektive.
Trajtohet ményra si matja e nivelit, modelimi i dinamikés sé rrjedhjes dhe projektimi i
rregullatorit PID bashkéveprojné pér té korrigjuar devijimet dhe pér té mbajtur sistemin stabil
ndaj shqetésimeve. Qasja synon cilé&si dhe kursim burimesh sot, duke ruajtur aftésiné e
sistemeve t& ardhshme pér t& pérmbushur kérkesat e tyre.

Kapitulli i dyté shpjegon rolin e pajisjeve laboratorike qé na lejojné ta provojmé né praktiké
rregullimin e prurjes dhe nivelit t& léngjeve. CO3620-2A &shté truri i sistemit qé lexon sinjalet
e sensoréve, zbaton rregullimin PID dhe mundéson rregullimin e parametrave. CO3620-1H
géshté pjesa fizike me rezervuaré té tejdukshém, pompé, valvula dhe sensoré ku maten niveli dhe
rrjedha. Té dyja sé bashku japin matje té sakta, komandim té sigurt dhe pamje né kohé reale,
prandaj kalimi nga teoria te praktika béhet mé i shpejté dhe mé i besueshém.

Kapitulli i treté shpjegon pse matja e nivelit dhe rrjedhés sé léngjeve &shté thelbésore pér
cilésinég, siguriné dhe vazhdimésiné e procesit. Paragiten metodat mé té pérdorura dhe kriteret e
zgjedhjes sé tyre, nga matjet me kontakt si flotuesit dhe matésit e presionit, te matjet pa kontakt
me ultrasonik, kapacitiv dhe laser. Sqarohen ményrat si sinjali i nivelit kthehet né sinjal elektrik
dhe si kéto té dhéna futen né rregullim automatik pér t&€ mbajtur procesin stabil. Po ashtu
trajtohet matja e rrjedhés me elektroda dhe me turbing, e cila ndihmon né kontroll mé t& sakté
té furnizimit dhe shkarkimit.

Kapitulli i katért paraget rregullimin automatik té nivelit si mekanizmin vetédrejtues q€ mban
lartésiné e léngut brenda kufijve té synuar, edhe kur prurja ndryshon papritur. Matja e
vazhdueshme nga sensori dérgohet te rregullatori PID, i cili krahason vlerat me setpointin dhe
[logarit komandat korriguese pér pompén ose valvulat né kohé reale. Kjo qasje siguron saktési
dhe stabilitet, ulé luhatjet dhe e kthen procesin buté né ekuilibér. Pérfitimet pérfshijné
funksionim mé t& pavarur nga operatori, kursim té energjis¢ dhe materialeve, si edhe rritje t€
sigurisé duke shmangur mbushjet, zbrazjet dhe rreziget e kontaminimit.

Kapitulli i pesté shpjegon pse rregullatori PID &shté zgjedhja kryesore pér ta mbajtur nivelin e
léngut stabil né qark t& mbyllur. P reagon shpejt ndaj gabimit, I e zhduk gabimin e mbetur,

ndérsa D zbut dridhjet dhe parashikon ndryshimet, zakonisht me filtér qé& t& kufizohet ndikimi i

zhurmés. Pér rregullim pérdoren rregullat CHR dhe sqarohet se né rezervuaré qé sillen si
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integrator& zakonisht mjafton PI, ndérsa PID nevojitet kur kérkohet vendosje mé e shpejté dhe
tejkalim i voggl. Q&llimi éshté nivel i qéndrueshém, reagim i shpejté dhe funksionim i sigurt.

Kapitulli i gjashté tregon né fabrikat e ujérave té zeza dhe ujin e pijshém, sensorét e nivelit dhe
rrjedhés t€ integruar me PLC dhe SCADA stabilizojné rezervuarét dhe koordinojné punén e
pompave me valvulat. N& linjat e mbushjes s pijeve, ruhet niveli i njgjté né ¢do en&, me mbushje
izobarike pér pijet e gazuara dhe mbushje deri né nivel pér pijet jo t& gazuara. N& termocentrale
pérdoret skema me tre elemente pér t& mbajtur ekuilibrin mes avullit dhe ujit ushqyes, ndérsa
né centralet bérthamore ruhet inventari i ftohésit dhe stabilizohet presioni me kanale té& pavarura.
Kapitulli i shtaté pérmbledh montimin e instalimit laboratorik dhe ményrén si lidhen pajisjet
qé &€ matet dhe t€ rregullohet niveli. Skema pérfundimtare bashkon furnizimin, panelin,
rregullatorin dhe kompjuterin dhe mundéson vézhgim né kohé reale. Provat treguan se P reagon
shpejt por 1& njé gabim t& mbetur, PI e zhduk kété gabim dhe e getéson pérgjigjen, ndérsa PID
sjell ndjekje shumé t& sakté me dridhje té pakta. Treguesit si koha e vendosjes, tejkalimi dhe

gabimi i géndrueshém u krahasuan me modelin dhe pérputhja rezultoi e miré.

PERFUNDIM

Né bazé té té dhénave té pérshkruara mé lart, Komisioni pér Vlerésimin e punimit Master
konsideron se punimi &shté hartuar né nivel té duhur, i pasqyruar me figura, diagrame dhe tabela
t€ nevojshme. Prandaj, komisioni i propozon Fakultetit t& Inxhinierisé¢ Mekanike né Prishting,
g€ punimin Master me titull “Rregullimi i nivelit té prurjes sé léngjeve pérmes sistemit me
qark té mbyllur” t€ kandidates Verona Gojnovci, ta aprovojé si punim pér Master dhe ta japé
né diskutim publik.
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ABSTRAKTI

Ky punim trajton projektimin dhe realizimin e njé sistemi pér rregullimin e nivelit té prurjes sé
Iéngjeve pérmes njé mekanizmi me qgark t¢ mbyllur. Qéllimi éshté té arrihet njé sistem i
géndrueshém dhe efikas gé garanton saktési né menaxhimin e prurjeve pavarésisht ndryshimeve
té mundshme né ngarkesé apo mjedis. Puna fokusohet né analizén teorike té sistemeve me qark té
mbyllur, pérdorimin e rregullatorit PID pér rregullimin dinamik té sinjaleve, si dhe né pérzgjedhjen

dhe kalibrimin e sensoréve té pérshtatshém pér matjen e rrjedhés dhe nivelit té 1éngjeve.

Sistemi i propozuar synon té gjejé aplikim né industri té ndryshme ku kérkohet rregullim i sakté i

Iéngjeve, si né pérpunimin kimik, ujésjellés, apo né fushén e automatizimit industrial.

Rezultatet e arritura tregojné se gasja me gark té mbyllur e kombinuar me rregullatorin PID mund
té sigurojé njé stabilitet té larté té sistemit, pavarésisht ndryshimeve né ngarkesé. Ky studim ofron
njé bazé té miré pér zhvillime té& métejshme dhe pérmirésime né fushén e rregullim té léngjeve me

teknologji moderne.



