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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés
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Prodhuesi: NI — National Instruments
Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS
Lénda Niveli i studimeve | Semestri
1 Sensorét (_the aktuatorét né sistemet Bachelor v
mekatronike
2 | Procesimi digjital i sinjaleve Bachelor Vi
3 | Teknika e rregullimit e avansuar Master VI




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”

. Faaja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE 4

Departamenti i Mekatronikés

OSCILOSKOPI Agilent Technologies DSO1002A
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Prodhuesi: Agilent Technologies

Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Sensorét (_1he aktuatorét né sistemet Bachelor v
mekatronike
2 | Procesimi digjital i sinjaleve Bachelor Vi
3 | Teknika e rregullimit e avansuar Master VI




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

OSCILOSKORPI Agilent Technologies DS01024A

Prodhuesi: Agilent Technologies
Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Sensorét (_1he aktuatorét né sistemet Bachelor v
mekatronike
2 | Procesimi digjital i sinjaleve Bachelor Vi
3 | Teknika e rregullimit e avansuar Master VI




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina” Eaai
. agja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE
Departamenti i Mekatronikés
Agilent 33521 A dhe Agilent 3630 A
Prodhuesi: Agilent Techologies
Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS
Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Sensorét (_jhe aktuatorét né sistemet Bachelor v
mekatronike
2 | Procesimi digjital i sinjaleve Bachelor Vi
3 | Teknika e rregullimit e avansuar Master VI




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”

. Fagja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE 4

Departamenti i Mekatronikés

Kontrolleri NI USB-6008

Prodhuesi: NI — National Instruments
Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS

Lénda Niveli i studimeve Semestri

1 Teoria dhe teknikat matése Bechelor 1l

Ngasja elektrike ose hyrje né inxhinieriné

softuerike Bechelor \V/




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina” Eaai
. agja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE
Departamenti i Mekatronikés
Kontrolleri NI WLS-9163
Prodhuesi: NI — National Instruments
Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS
Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Teoria dhe teknikat matése Bechelor 1]
5 Ngasja elektrike ose hyrje né Bechelor IV

inxhinieriné softuerike




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

Lego NXT Robotét

Prodhuesi: Lego

Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Bazat e Mekatronikés Bachelor V
5 Rl’egLIJ.lll.mI |nx_h|r1|er|k i pajisjeve dhe Bachelor VI
robotét industrialé
2 Gazrat teknike Master 1l




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

ROBOTI CILINDRIK - ROBINKOS

Projekt i realizuar nga Prof. Dr. Arbnor Pajaziti me bashképunétoré

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Bazat e Mekatronikés Bachelor V
9 Rl‘egl_ll”I_ml |nx_h|r1|er|k i pajisjeve dhe Bachelor VI
robotét industrialé
3 | Projekti i Mekatronikés | Bachelor Vi




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

ROBOTI ME VEMEZA - Robodet

Projekt i realizuar nga Prof. Dr. Shaban Buza me bashképunétoré

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Bazat e Mekatronikés Bachelor V
2 | Projekti i Mekatronikés I Bachelor Vi

10




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”

. Faaja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE 4

Departamenti i Mekatronikés

ROBOTI BIOLOD

Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS

Lénda Niveli i studimeve Semestri

1 Bazat e Mekatronikés Bachelor V

Rregullimi inxhinierik i pajisjeve dhe robotét
industrialé

Bachelor VI




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina” Eaai
. agja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE
Departamenti i Mekatronikés
PLATFORMA MOBILE ROBOTIKE RIO
Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS

Lénda Niveli i studimeve | Semestri
1 | Bazat e Mekatronikés Bachelor \Y/
9 Rregull_lmll inxhinierik i pajisjeve dhe robotét Bachelor VI

industrialé

3 | Projekti i Mekatronikés I Bachelor VI
4 | Robotika e avansuar Master VIl
5 | Projekti i Mekatronikeés Il Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina” Eaai
iy agja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE
Departamenti i Mekatronikés
KRAHU ROBOTIK ME 5 sh.l.l.
tt;'mm roll-hosing i k- R
g overloads up to 30 cm R ~
ted opening of all doors Covering Frame
%mb\e to most sizes of trailer-
Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS
Lénda Niveli i studimeve | Semestri
1 | Bazat e Mekatronikés Bachelor \Y/
2 -Rregull-lmul inxhinierik i pajisjeve dhe robotét Bachelor VI
industrialé
3 | Projekti i Mekatronikés | Bachelor VI
4 | Robotika e avansuar Master VI
5 | Projekti i Mekatronikeés Il Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina” Eaai
. agja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE
Departamenti i Mekatronikés
ROBOTI MOBIL TETRIX
Pajisje e financuar né kuadér té projektit Tempus DRIMS
Lénda Niveli i studimeve | Semestri
1 | Bazat e Mekatronikeés Bachelor \Y/
2 | Projekti i Mekatronikés I Bachelor VI
3 | Robotika e avansuar Master VI
4 | Projekti i Mekatronikés 11 Master IX

14




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

SISTEMI ROBOTIK EMBOT

Projekt i financuar nga MASHT
Koordinatori i projektit: Prof. Dr. Arbnor Pajaziti

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 | Bazat e Mekatronikés Bachelor \Y
2 Projekti i Mekatronikés | Bachelor VI
3 | Robotika e avansuar Master VI
4 Projekti i Mekatronikés 11 Master IX
5 | Sistemet e kohés reale dhe hardueri Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina” Eaai
. agja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE
Departamenti i Mekatronikés
SISTEMI ROBOTIK - ROBOT SOCCER
Projekt i financuar nga Vienna University of Techology (Prof. Dr. Peter Kopacek)
Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 | Projekti i Mekatronikés | Bachelor VI
2 Robotika e avansuar Master VIl
3 | Projekti i Mekatronikeés Il Master IX
4 Sistemet e kohés reale dhe hardueri Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

SHIRITI TRANSPORTUES

Shiriti transportues éshté projekt i punuar nga studentét Master t€ Mekatronikés dhe pérdoret
pér transportimin e gjésendeve té ndryshme. Ka té vendosur 2 sensoré, njéri bén detektimin e
metaleve dhe materialeve té ndryshme jo metalike, tjetri bén numérimin e gjésendeve, 2 DC
motoré, njéri shérben pér lévizjen e shiritit, ndérsa tjetri shérben pér krahun ndarés té

materialeve, si dhe 2 ndérprerés kufitar.

Lénda Niveli i studimeve | Semestri
1 | Projekti i Mekatronikés I Bachelor VI
2 | Robotika e avansuar Master VI
3 | Projekti i Mekatronikés II Master IX
4 | Sistemet e kohés reale dhe hardueri Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

Gravuesi me laser

Punar nga Studentét: Fatjon Bega, Orgest Musa, Astrit Zekaj & Dibran Hoxha

Mentorét: Prof. Dr. Shaban Buza & Prof.Ass. Dr.Xhevahir Bajrami

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Disenjimi i gargeve Bachelor v
2 Robotika e avansuar Master VIl
3 Projekti i Mekatronikés 11 Master IX
4 Sistemet e kohés reale dhe hardueri Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

Gravuesi pér PCB

Lénda Niveli i studimeve Semestri
Dizajnimi i gargeve Bachelor v
Rregull_lml Inxhinierik i Paisjeve dhe Robotét Master VIl
Industrial
Projekti i Mekatronikés 11 Master IX
Sistemet e kohés reale dhe hardueri Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

Salduesi

Lénda Niveli i studimeve Semestri
Disenjimi i gargeve Bachelor v
Sensorét dhe aktuatorét Bachelor v
Projekti i Mekatronikés 11 Master IX

20




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina” .
. Fagja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE
Departamenti i Mekatronikés
Salduesi me nxemés pér shkrirje
1 =1=10
VII‘ REWORK SOLDERING STATION
‘c
F
SOLDERING
Lénda Niveli i studimeve Semestri
Disenjimi i gargeve Bachelor v
Robotika e avansuar Master VI
Projekti i Mekatronikés 11 Master IX

21




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”

FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE Fagja
Departamenti i Mekatronikés
Sistemet e kohés reale dhe hardueri Master IX

Gravuesi pér metale dhe plastiké

Lénda Niveli i studimeve Semestri
Disenjimi i gargeve Bachelor v
Robotika e avansuar Master VIII
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”

FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE Facja
Departamenti i Mekatronikés
3 Projekti i Mekatronikeés 11 Master IX

Roboti me dy kémbé

Mentorét: Prof. Dr. Arbnor Pajaziti , Prof.dr.Ahmet Shala & Prof.ass.dr.Xhevahir Bajrami

Punuar nga studentét: Astrit Zekaj, Lum Rexha & Dibran Hoxha

Lénda Niveli i studimeve

Semestri

1 Robotika e avansuar Master

VIl
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”

FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE Facja

Departamenti i Mekatronikés

Projekti i Mekatronikeés 11 Master IX
Lavjerrési rrotullues

Lénda Niveli i studimeve Semestri
Dinamika me rregullim Bachelor v
Teknikat e rregullimit Bachelor v
Teknika e rregullimit e avansuar Master IX

24




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”

. Fagja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE 4 25

Departamenti i Mekatronikés

Lavjerrési linear

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Dinamika me rregullim Bachelor v
2 Teknikat e rregullimit Bachelor v
3 Teknika e rregullimit e avansuar Master IX




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”

. Faaja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE 4

Departamenti i Mekatronikés

Krahu robotik SCARA dhe shiriti transportues

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Mekatronika né industriné ushgimore Master IX
2 Robotika e avansuar Master VI
3 Projekti i Mekatronikeés 11 Master IX
4 Mekatronika né paketim Master IX
5 Bazat e Mekatronikés Bachelor \Y
5 _Rregull_im_i inxhinierik i pajisjeve dhe robotét Bachelor VI
industrialé

26




Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”

. Faaja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE 4

Departamenti i Mekatronikés

Stacioni Mekatronik MPS (MODULAR PRODUCTION SYSTEM) -
FESTO

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Dinamika me rregullim Bachelor v
2 Teknikat e rregullimit Bachelor v
3 Teknika e rregullimit e avansuar Master IX
4 Mekatronika né industriné ushgimore Master IX
5 Robotika e avansuar Master VI
6 Projekti i Mekatronikeés 11 Master IX
7 Mekatronika né paketim Master IX
8 Bazat e Mekatronikés Bachelor \Y/
9 E}rggtuéltliirrrlgdgéirgln;erik i pajisjeve dhe Bachelor VI
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

u

Roboti Mobil Interbotix

f
|

TurtleBot 2i

Lénda Niveli i studimeve Semestri
Rregullimi Inxhinierik i Paisjeve dhe
. Robotet Industrial Eielr '
2 Bazat e Teknikes sé Rregullimit Bachelor VI
3 Robotika e Avansuar Master VI
4 Inteligjenca Artificiale né Mekatroniké Master Vil
5 Dinamika e Sistemit me Rregullim Bachelor v
6 Sensorét dhe aktuatorét né mekatroniké Bachelor v
7 Teknika e rregullimit e avancuar Master Vil
8 Sensorét Inteligjenté Master VIl
9 Modellml_ dhe simulimi i sistemeve Master IX
mekatronike
10 | Projekti i mekatronikés Il Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina” .
) Fagja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE
Departamenti i Mekatronikés
Roboti Humanoid UX-90
Lénda Niveli i studimeve Semestri
Rregullimi Inxhinierik i Paisjeve dhe
. Robotet Industrial Eielr '
2 Bazat e Teknikes sé Rregullimit Bachelor VI
3 Robotika e Avansuar Master VI
4 Inteligjenca Avrtificiale né Mekatroniké Master VIl
5 Dinamika e Sistemit me Rregullim Bachelor v
6 Sensorét dhe aktuatorét né mekatroniké Bachelor v
7 Teknika e rregullimit e avancuar Master VIl
8 Sensorét Inteligjenté Master VIl
9 Modellml_ dhe simulimi i sistemeve Master IX
mekatronike
10 | Projekti i mekatronikés Il Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

Roboti Mobil U

nitree Al Dog

i {
b‘
. ad v\
4

Lénda Niveli i studimeve Semestri
Rregullimi Inxhinierik i Paisjeve dhe
. Robotet Industrial Eielr '
2 Bazat e Teknikes sé Rregullimit Bachelor VI
3 Robotika e Avansuar Master VI
4 Inteligjenca Artificiale né Mekatroniké Master Vil
5 Dinamika e Sistemit me Rregullim Bachelor v
6 Sensorét dhe aktuatorét né mekatroniké Bachelor v
7 Teknika e rregullimit e avancuar Master Vil
8 Sensorét Inteligjenté Master VIl
9 Modellml_ dhe simulimi i sistemeve Master IX
mekatronike
10 | Projekti i mekatronikés Il Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”

FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

Robot

Manipulatori Robotik pér Saldim dhe Barjte té Peshave — Hwashi

Lénda Niveli i studimeve Semestri

Rregullimi Inxhinierik i Paisjeve dhe

4 Robotet Industrial EEEIE 67 A

2 Bazat e Teknikes sé Rregullimit Bachelor VI

3 Inteligjenca Avrtificiale né Mekatroniké Master VIl

4 Dinamika e Sistemit me Rregullim Bachelor v

5 Teknika e rregullimit e avancuar Master Vil
Modelimi dhe simulimi i sistemeve

: mekatronike EE IX

7 Projekti i mekatronikés 11 Master IX
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

Manipulatori robotik DobotMagic dhe shiriti transportes

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 S(r)ebgout:altlrlnr:dll:\;:]iglenk I Paisjeve dhe Bachelor VI
2 Bazat e Teknikes sé Rregullimit Bachelor VI
3 Robotika e Avansuar Master VIl
4 Inteligjenca Acrtificiale né Mekatroniké Master Vil
3 | %
6 Sensorét dhe aktuatorét né mekatroniké Bachelor v
7 Teknika e rregullimit e avancuar Master Vil
8 Sensorét Inteligjenté Master VIl
9 Mekatronika né Industriné Ushgimore Master VIl
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

Quanzer Active Suspension

Lénda Niveli i studimeve Semestri

1 Bazat e Teknikes sé Rregullimit Bachelor VI
2 Inteligjenca Artificiale né Mekatroniké Master VIl
3 Dinamika e Sistemit me Rregullim Bachelor v
4 Sensorét dhe aktuatorét né mekatroniké Bachelor v
5 Teknika e rregullimit e avancuar Master Vil
6 m:f;{lrigr:]iisge simulimi i sistemeve Master IX

Procesimi Digjital i Sinjaleve Bachelor \Y
8 Hyrje ne Softueret inxhinierik Bachelor v
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

Quanzer Double Inverted Pendulum

Lénda Niveli i studimeve Semestri

1 Bazat e Teknikes sé Rregullimit Bachelor VI
2 Inteligjenca Acrtificiale né Mekatroniké Master VIl
3 Dinamika e Sistemit me Rregullim Bachelor v
4 Sensorét dhe aktuatorét né mekatroniké Bachelor v
5 Teknika e rregullimit e avancuar Master VIl
6 mglg:tlrmiilgge simulimi i sistemeve Master IX

Procesimi Digjital i Sinjaleve Bachelor \Y/
8 Hyrje ne Softueret inxhinierik Bachelor v
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Universiteti i Prishtinés “H?san Prishtina” Fagja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE
Departamenti i Mekatronikés
Platforma e gerek quadcopter
Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Bazat e Teknikes sé Rregullimit Bachelor VI
2 Inteligjenca Aurtificiale né Mekatroniké Master VIl
3 Dinamika e Sistemit me Rregullim Bachelor v
4 | Sensorét dhe aktuatorét né mekatroniké Bachelor v
5 Teknika e rregullimit e avancuar Master VIl
6 m:s:tlrlé?llilgge simulimi i sistemeve Master IX
Procesimi Digjital i Sinjaleve Bachelor \Y/
8 Hyrje ne Softueret inxhinierik Bachelor v
9 Ngasjet Elektrike Bachelor v
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina”
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE

Faqgja

Departamenti i Mekatronikés

Dolang Sensor Trainer Kit

Lénda Niveli i studimeve Semestri
1 Sensorét dhe aktuatorét né mekatroniké Bachelor v
2 Sinjalet dhe Matjet Master VIl
3 Procesimi Digjital i Sinjaleve Bachelor \Y
4 Hyrje ne Softueret inxhinierik Bachelor v
5 Dizajnimi i Qargeve Bachelor v
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Universiteti i Prishtinés “Hasan Prishtina” .
) Fagja
FAKULTETI I INXHINIERISE MEKANIKE
Departamenti i Mekatronikés
Salduesi
Lénda Niveli i studimeve Semestri
Dinamika me rregullim Bachelor v
Teknikat e rregullimit Bachelor v
Teknika e rregullimit e avansuar Master IX
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