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Konkluzion

Punimi i masterit me titull “Kontrolli automatik i trafikut né krvgézime me ané 1& mikrokontrollerit
Raspberry P, i kandidatit BSc. Shaban Thagi. i pérmbush parakushtet metodologjike, profesionale-
shkencore dhe etike t& njé punimi t& nivelit Master. Punimit i &shté bashkéngjitur edhe Deklarata e
studentit pér puné¢ autentike.

Prandaj, n¢ mbéshtetje t& Statutit 1& Universitetit t& Prishtings dhe né mbéshtetje t& Rregullores pér
studime master, Komisioni pér vierésim. unanimisht dhe me kénaqési i:

Propozon

Késhillit t& Fakultetit t& Inxhinierisé Mekanike né Prishtiné. t&¢ miratojé Raportin  pér vilerésimin ¢
punimit p&r master me titull “Konrrolli cutomatik i trafikut né krygézime me ané té mikrokontrollerit

formojé Komisionin pér mbrojtje dhe 1& caktojé datén pér mbrojtje publike t& punimit.
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PERMBLEDHJA (ABSTRAKTI)

Punimi i diplomés s¢ masterit i titulluar “Kontrolli automatik i trafikut né krygézime me
ané t¢ mikrokontrollerit Raspberry Pi” trajlon problemin ¢ kontrollit t& krygézimeve né harmoni
me kérkesat reale pér 1&vizje t& tratikut t& motorizuar. Format e kontrollit té trafikut, né kryqézime
apo tek nyjet e rrjetit rrugor, jangé déshmuar se kané rendési t& vecanté né kualitetin dhe siguriné
n€ operimin e trafikut né& pérgjithési. Pérzgjedhja jo adekuate e formés sé& kontrollit t& trafikut apo
programet jo adekuate t& aplikuara né kryqézimet me sinjalizim ndrigues shpeshheré kané treguar

kualitet jo t& pranueshém & shérbimit né kéto krygézime.

N€ raport me problematikat e identifikuara né kryqézimet me sinjalizim ndrigues, ky
punim synon t€ v& né pah faktorét kryesor té cilét kané ndikim né rregullimin dhe programimin e
punés s¢ sinjaleve ndriguese duke pérdorur mikrokontrollerét e ndryshém, e né vecanti
mikrokontrollerin Raspberry Pi. Prandaj, qéllimi i kétij hulumtimi &shté aplikimi i metodologjisé
adekuate, respektivisht gjuh&s programuese adekuate pér programimin e mikrokontrollerit
Raspberry Pi pérmes te cilit do t& arrihet pérmirésimi i tregueseve t€ operimit t& trafikut né

krygézime.

Pér géllime te hulumtimit &shté ndértuar prototipi i njé kryqézimi me sinjale ndricuese,
puna e sinjaleve t¢ t& cilit kontrollohet pérmes mikrokontrollerit Raspberry Pi Model 4b dhe
pérfshin aplikimin ¢ senzoréve pér marrjen ¢ informatave nga trafiku né kohé reale. Metoda
krahasimore ¢ rezultateve dhe paraqgitja pérmes diagrameve &shté po ashtu pjesé e pérmbaijtjes sé

kétij hulumtimi.
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